
Sterowniki Urządzeń Mechatronicznych 

 

Tematy prac:  

1 – Stabilizatory temperatury (termostaty) 1 człon wykonawczy, 1 wejściowy, led bary, 7- 

Led segment 

2 – Roboty mobilne na krańcówkach odbijające się od przeszkód. 

3 – Roboty zdalnie sterowane przerobione na własną elektronikę z sterowaniem przez 

dżojstik. 

4 – Gra pamięciowa, gdzie wyświetlają się kolejne diody i trzeba w tych miejscach wcisnąć 

przyciski po zapamiętaniu sekwencji. 

5 – Modele makiety wind z karetki od drukarki. 

6 – Parkingi ze szlabanami. 

7 – Taśmociąg, sortujący małe i duże rzeczy 

8 – Klaskaczem z przekaźnikami do zapalania oświetlenia bądź wyłączenia. 

9 – Robot podążający za światłem, czy też głowica 

10 – Roboty sumo 

11 – Line follower 

12 – Proste manipulatory 

13 – Alarmy z klawiaturą numeryczną do wpisania kodu, matryce 3x3 6 pin, matryce 9pin 

bezpośrednie podłączenie do procka. 

14 – Czujnik zbliżeniowy w wyświetlaczem i sygnałem dźwiękowym (cofanie auta) 

15 – Układ nawadniania roślin 

16 – Sterownik rolet 

17 – Regulator prędkości obrotowej silnika 

18 – Sejf 

19 – Zamek szyfrowy 

19 – Wyświetlacz widmo 

20 – Licznik rowerowy 

21 – Sterownik RC-5 

22 – Regulator położenia 

23 – Sortowanie piłeczek kolorowych 

24 – Manipulator 

25 – Robot podążający za przeszkodą/unikający 

26 – Stacja meteo 

27 – Sterownik do wytrawiania płytek 

28 – Dźwig 


