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Ksztatcenie

Profile dyplomowania:
Konstrukcje Mechatroniczne
Inzynieria w Medycynie
Mechatronika w Srodkach Transportu

Na studiach drugiego stopnia

proponowane sa specjalnosci o takich

samych nazwach

Studia doktoranckie — bez specjalnosci




Konstrukcje Mechatroniczne

Poszerzenie wiedzy i przygotowanie do konstruowania
urzadzen mechatronicznych

Wykorzystanie technik modelowania do konstruowania

Praca dyplomowa powinna obejmowac konstrukcje
czesci mechanicznej i elektroniczne;

Profil: Konstrukcje mechatroniczne

Modelowanie uktadow mechanicznych (MES) WBMiZ 30 15 15
Projektowanie mechatroniczne WBMiZ 30 15 15
Elektroniczne uktady wykonawcze i pomiarowe WBMiZ 30 15 15
Sterowanie urzgdzeniami przemystowymi WBMiZ 30 15 15
Przedmioty obieralne * 2 120 60 60

RAZEM KM 2 315 120 30 90 75



Modelowanie ukiadow
mechanicznych

Przeglad elementow urzadzen mechanicznych

Modelowanie komputerowe elementow
urzadzen mechatronicznych (MES):
Modelowanie elementow mechanicznych

Analiza uktadow mechanicznych urzadzen pod
wzgledem ich parametrow: wytrzymatosci,
sztywnosci, masy



Projektowanie

mechatroniczne

Modelowanie w projektowaniu: Matlab-Simulink

Modelowanie elementow konstrukgji
mechanicznej - dynamiki

Modelowanie regulatorow i sterownikow

Optymalizacja konstrukcji urzadzen przy
wykorzystaniu symulacji

Automatyczne generowanie kodu do
sterownikow mikrokontrolerowych (jezyk C)

Projektowanie elementdw elektronicznych
sterownikow



Elektroniczne ukiady
wykonawcze | pomiarowe

Elektroniczne elementy i uktady duzej mocy

Projektowanie elektroniki sterujacej roznymi
silnikami, gtownie matej i sredniej mocy
Elektroniczne elementy stosowane w technice
pomiarowej (wzmacniacze pomiarowe,
przetworniki, z uV na V)

Projektowanie uktadow elektronicznych
pomiarowych, np.: tensometrycznych,
temperatury, przyspieszenia, predkosci,
odlegtosci



Ksztatcenie

Studiowanie na tym profilu poszerzy wiedze
absolwentow o zagadnienia zwigzane z
konstruowaniem urzadzen mechatronicznych

Nacisk zostat potozony na przygotowanie
absolwentow do wykorzystania modelowania |
szybkiego prototypowania.

Studia na tym profilu przygotujg do
projektowania urzadzen mechanicznych
sterowanych elektronicznie



Prace dyplomowe -
przykiady

Praca powinna obejmowac konstrukcje czesci mechanicznej i elektronicznej urzadzenia
albo jego element. Dodatkowo niektdre elementy mozna zasymulowac albo wykonac
fizycznie. Na przyktad

Konstrukcja urzadzenia zaproponowanego przez studenta/ke

Konstrukcja prostego zautomatyzowanego urzadzenia produkcyjnego albo jego
elementdw, np.: wiertarki, frezarki, drukarki, podnosnika, windy, obrotnicy, itp.

Konstrukcja prostego urzgdzenia do zautomatyzowanego montazu, podawania,
manipulacji, nalewania, zakrecania i pakowania

Konstrukcja i wykonanie minipojazdow, matych manipulatoréw, pojazdéw wodnych
(sztucznej ryby) albo latajgcych (quadrokopter)

Konstrukcja gtowicy obrotowej z czujnikiem wykrywajacym potozenie zrodta sygnatu
(czujnik Swiatta, ultradzwiekdw, kamera)
Konstrukcja i sterowanie elektromagnesem, zbiornikiem, napedem

Konstrukcja i budowa stanowiska do badania np.; elektrozaworéw, hamulca
magnetoreologicznego, ttumika drgan, silnika itp.

Konstrukcja urzadzenia sterowanego gestami reki albo dtoni. Moze by¢ maty pojazd
albo manipulator.




Ksztaicenie na profilu
Mechatronika (projekty):




sztatcenie na profilu
echatronika (projekty):

oscylacji




Ksztaicenie na profilu
Mechatronika (gtowica):




echatronika - przyklady
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Mechatronika - manipulator
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Mechatronika - sterowanie
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Mechatronika - przyklady




Mechatronika — pojazd, zawor
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mobilny1.avi

Mechatronics focuses on the integration of electronics,
mechanical systems, and smart materials into advanced
features and systems

DZIEKUJE BARDZO




