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Zaktad Urzadzen Mechatronicznych (ZUM) Politechniki Poznanskiej zajmuje si¢ badaniami i pracami
rozwojowymi w zakresie opracowywania i projektowania nowatorskich elementow i urzadzen
mechanicznych ze sterowaniem mikrokomputerowym oraz budowa i modernizacja nowatorskich stanowisk
i urzadzen produkcyjno-kontrolnych. Zaktad Urzadzen Mechatronicznych jest zainteresowany wspotpraca w
tym zakresie z zakladami przemystowymi, w formie bezposrednich umoéw, jak rowniez poprzez sktadanie
wspolnych wnioskow i wykonywanie projektow finansowanych z Funduszy Europejskich 2014 — 2020. Zaktad
Urzadzen Mechatronicznych specjalizuje si¢ w nastepujacych tematach:

e automatyzacja urzadzen i procesow produkcyjnych, tj., opracowywanie podzespotéw mechanicznych

oraz systemoOw sterowania bazujacych na réznych platformach np. PLC, IC, mikroprocesorowe itp.,

e wizualizacja, optymalizacja i nadzorowanie pacy maszyn i systemow produkcyjnych przy
wykorzystaniu specjalizowanego oprogramowania (np. InTouch) albo oprogramowania wtasnego;
archiwizacja i analiza danych o przebiegu produkcji, diagnostyka i nadzorowanie pracy stacji
wytworczych, alarmowanie oraz ostrzeganie o btedach itp.

o nowatorska komunikacja czlowiek-maszyna przy zastosowaniu komunikacji glosowej, dzojstikow z
sitowym sprzezeniem zwrotnym (techniki haptic), sterowania bezprzewodowego, elementéw RFID itp.

e nadzorowanie i kontrola pracy urzadzen i produktéw oraz pomiary wielkosci mechanicznych (sit,
momentow, przemieszczen, naprezen, drgan, temperatury, przeplywu, cisnien itp.) i elektrycznych przy
zastosowaniu réznorodnego sprz¢tu do pomiaru m.in. czujnikow klasycznych, technik wizyjnych,
ultradzwigkowych i innych,

e opracowanie stanowisk pomiarowych, diagnostycznych oraz automatycznej kontroli jakosci,
inteligentne techniki sterowania tj. zastosowania sztucznych sieci neuronowych, logiki rozmytej,
algorytméw ewolucyjnych, metod uczenia maszynowego, sterowania odpornego na biledy, metod
sterowania bazujacych na modelowaniu itp.,

e analiza i rozwiazywanie problemow produkcyjnych w zakresie pomiardéw, sterowania, zapewnienia
jakosci, kontroli zuzycia i oszczgdnos$ci energii itp.

e modelowanie i symulacje w_$rodowisku Matab/Simulink, zastosowanie technik modelowania do
opracowania i optymalizacji zautomatyzowanych urzadzen oraz przemystowych stanowisk produkcyjnych;
szybkie prototypowanie sterownikow urzadzen mechatronicznych przy wykorzystaniu sprzetu dSpace,

e sterowniki wbudowane, tj. opracowanie zaawansowanych i nowatorskich sterownikow zbudowanych na
bazie mikrokontrolerow 8- albo 32-bitowych, a takze na platformach Raspberry pi, Ardurino itp.,

e hydraulika i pneumatyka, a w szczegélnosci: badania i projektowanie elementéw i uktadow
elektrohydraulicznych i elektropneumatycznych, elektrozaworow, uktadow napgdowych i zasilajacych,

o badania w zakresie oszczednos$ci i pozyskiwania energii dzieki zastosowaniu nowych metod sterowania,
zastosowanie nowatorskich materialow, tj. badania nad zastosowaniami, takich materiatow jak: ciecze
magnetoreologiczne, piezoelementy, metale z pamiecig ksztattu, nowoczesne polimery, elastomery itp.

Doktadniejsze informacje odnosnie projektow, prototypow urzadzen, mozliwosci badawczych, prac dyplomowych
wykonanych ZUM PP mozna znalez¢ na stronie: Www.zum.put.poznan.pl

Zaktad Urzadzen Mechatronicznych posiada bogate wyposazenie w aparature do pomiaréw wielkoSci
mechanicznych i elektrycznych oraz dysponuje réznorodnym sprzg¢tem i oprogramowaniem do projektowania i
uruchamiania urzadzen mechanicznych ze sterowaniem mikroprocesorowym albo komputerowym (PLC),
zakupionym m.in. ze srodkow WRPO (projekt nr WND-RPWP 01.04.02-30-002/12) oraz ze srodkow MNiSW w
ramach Duzej Aparatury Badawczej (projekt nr 86/2012). ZUM dysponuje takze réznorodnym oprogramowaniem
naukowo-technicznym (np. Matlab-Simulink z r6znymi Toolboxami, takze zakupionym ze $rodkow WRPO,
projekt nr WND-RPWP 01.04.02-30-002/12), ktore wykorzystuje przy rozwigzywaniu probleméw technicznych.
Niektore podzespoty i elementy wykonuje szybko we wlasnym warsztacie mechanicznym i elektronicznym oraz w
Laboratorium Obrabiarek CNC.
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