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Przed przystapieniem do ¢wiczenia nalezy zapoznac si¢ z instrukcja dydaktyczna.

Dokona¢ ogledzin urzadzen, przyrzadow 1 przewoddw uzywanych podczas
¢wiczenia. W przypadku zauwazenia nieprawidlowosci lub uszkodzen
bezzwlocznie powiadomié prowadzacego.

Zabrania si¢ samodzielnego zalaczania stanowiska bez sprawdzenia potgczen i
wydaniu zgody przez prowadzacego.

Zmian parametrow lub konfiguracji stanowiska przy uzyciu dostgpnych
przetacznikow 1 potencjometrow mozna dokonywa¢ po  uprzednim
przeanalizowaniu skutkow takich dziatan.

Zmian w konfiguracji obwodéw elektrycznych polegajacych na zmianie potaczen
przewodoéw lub wymianie przyrzadow, nalezy dokonywa¢ po uprzednim
wylaczeniu zasilania stanowiska.

Zabrania si¢ wykonywania przelagczen (przewodoéw, urzadzen) w ukladzie
znajdujacym si¢ pod napigciem.

Przy obsludze stanowisk, ktore zawierajg elementy zasilane napigciem
elektrycznym wyzszym niz napigcie bezpieczne, nalezy zachowaé szczegdlng
ostrozno$¢ w celu uniknigcia porazenia pragdem elektrycznym.

Stosowanie ustawien i procedur innych niz opisane w instrukcji lub zalecone przez
prowadzacego moze spowodowac nieprzewidziane dziatanie, a nawet uszkodzenie
stanowiska.

Przekroczenie dopuszczalnych parametréw (napigé, pradow) moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia elementow stanowiska, pozaru lub porazenia pragdem.

W przypadku nieprawidlowego dziatania urzadzen lub wystapienia objawow
uszkodzen (np. iskrzenie, zapach spalenizny) nalezy natychmiast wytaczy¢
stanowisko 1 powiadomi¢ prowadzacego.



1 Cel ¢wiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z Podstawowym celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z
dzialaniem 1 obstugg przekaznikéw czasowych uzywanych w ukladach automatyki
przemystowej 1 domowej. Dodatkowym celem ¢wiczenia jest zdobycie umiejetnosci
praktycznego wykorzystania przekaznika czasowego w ukladzie automatyki.

2 Wstep teoretyczny

Przekazniki — sa to urzadzenia elektromagnetyczne, elektroniczne lub cyfrowe stuzace
do przetaczania okreslonych stykow w obwodzie automatyki. Dzigki przekaznikom sygnaty o
wiekszej amplitudzie, wigkszym poziomie napi¢¢ i pradow moga wywotywaé skutki w
obwodach, w ktorych obowigzuja inne poziomy sygnatow.

Zasada dzialania przekaznika elektromagnetycznego

Przekazniki elektromagnetyczne dziataja na zasadzie elektromagnesu: prad ptynacy w
cewce przekaznika wywotuje pole magnetyczne w rdzeniu i tym samym przycigga (lub
odpycha) odpowiedni styk lub grupg stykow.
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Przekaznik  elektromagnetyczny @~ w  stanie
bezpradowym — budowa. Przekaznik elektromagnetyczny po zatgczeniu

zasilania w cewce — budowa.
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Przekaznik  elektromagnetyczny =~ w  stanie Przekaznik elektromagnetyczny po
bezpragdowym — schemat. zasilania w cewce — schemat.
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Przekaznik  elektromagnetyczny — w stanie
bezpradowym — przyktad zastosowania. Przekaznik elektromagnetyczny po zalaczeniu

zasilania w cewce — przyktad zastosowania.

Przekazniki czasowe — s3 to przekazniki z ukladem -elektronicznym
umozliwiajagcym wykonywanie funkcji czasowych takich jak, np. czasow oczekiwania
1 nadzoru, pomiaréw okresu czasu lub tworzenia impulséw o zadanym czasie trwania.
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Podstawowe funkcje przekaznika czasowego
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OPOZNIONE ZAEACZANIE — po zasileniu
przekaznika napieciem U zostanie odliczony czas t.
Po uptywie czasu t nastapi zalaczenie przekaznika.
Przekaznik bedzie zalgczony dopoki nie zostanie
odtaczone i ponownie zataczone napigcie U.

OPOZNIONE WYLACZANIE — po zasileniu
przekaznika napigciem U zostanie on natychmiast
zalaczony. Po uplywie czas t przekaznik zostanie
rozlaczony. Przekaznik bedzie rozlaczony dopoki
nie zostanie odlaczone i1 ponownie zalaczone
napiecie U.

CYKLICZNE PRZELACZANIE - (zaczynajac
od wylagczenia) po zasileniu przekaznika
napigciem U zostanie odmierzony czas t. Po
uptywie czas t przekaznik zostanie zatgczony na
czas t. Dziatanie przekaznika bedzie cyklicznie
powtarzana, az do roztgczenia napigcia U.

CYKLICZNE PRZELACZANIE - (zaczynajac
od wlaczenia) po zasileniu przekaznika
napi¢ciem U zostanie on natychmiast zatgczony na
czas t. Po uptywie czas t przekaznik zostanie
roztagczony na czas t. Dziatanie przekaznika bedzie

cyklicznie powtarzana, az do roztaczenia napigcia
U.
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OPOZNIONE ZALACZANIEA
WYZWALANE IMPULSEM S - zasilony
przekaznik napigciem U, po podaniu impulsu
wyzwalajagcego S zacznie odlicza¢ czas t. Po
odliczeniu czasu t nastapi zalgczenie przekaznika.
Przekaznik bedzie zalaczony dopoki nie zostanie
odlagczone 1 ponownie zataczone napigcie U.

U
S

=

Symbole graficzne przekaznikow wg PN-EN 60617
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Cewka przekaznika — symbol og6lny
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Cewka przekaznika z opdznionym zatgczaniem
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Cewka przekaznika z opdznionym wylaczaniem
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Cewka przekaznika z opdznionym zalgczaniem i
wylaczaniem




3 Wymagane zagadnienia:

Znajomos¢ podstaw teoretycznych oraz zasady dziatania przekaznikow klasycznych.
Znajomos$¢ podstaw teoretycznych oraz zasady dziatania przekaznikow czasowych.
Umiejetnos$¢ realizacji uktadow elektrycznych z wykorzystaniem przekaznikow.
Znajomo$¢ algebry bool’a 1 umiejetnos¢ realizacji funkcji logicznych za pomoca
stykéw elektrycznych.

4. Zadania do wykonania przez studentow:
4.1 Zadanie 1:
zrealizowa¢ schemat podtaczenia bramki OR wg ponizej zamieszczonego

schematu.

Schemat podiaczenia i realizacji bramki OR:
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4.2 Zadanie 2: narysowa¢ schemat podtaczenia bramki AND oraz podtaczy¢ uktad
realizujacy bramke AND.

4.3 Zadanie 3: podiaczy¢ 1 sprawdzi¢ dziatanie przekaznikow czasowych, rozpoznac i
zapisa¢ ich tryby dziatania oraz opisa¢ mozliwo$¢ zmiany parametrow.



5 Sprawozdanie powinno:
e by¢ wykonane na dostepnej formatce,
e zawiera¢ informacje o wykonanych podczas zaje¢ czynnosciach,
e zawiera¢ krotki opis uzytego sprz¢tu np.: podstawowe parametry wykorzystanych
przekaznikow,
e wykresy obrazujace wskazane przez prowadzacego cyklogramy,
e schemat zbudowanego uktadu wraz z opisem realizowanych funkcji.

6 Dodatkowe informacje przydatne podczas realizacji ¢wiczenia:

6.1 Do niniejszej instrukcji dotgczono noty katalogowe przekaznikow czasowych
uzywanych na zajeciach lab.

6.2 Wyprowadzenia przekaznika
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NO@ @NC NO@ @NC NO @NC NO@ NC

C — styk wspolny
NC - styk normalnie zwarty
NO - styk normalnie otwarty

6.3 tabela stanéw funkcji OR

Swi1i SW2 LED
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1




