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Przed przystapieniem do ¢wiczenia nalezy zapoznac si¢ z instrukcjg dydaktyczna.

Dokona¢ ogledzin urzadzen, przyrzadow 1 przewoddw uzywanych podczas
¢wiczenia. W przypadku zauwazenia nieprawidlowosci lub uszkodzen
bezzwlocznie powiadomi¢ prowadzacego.

Zabrania si¢ samodzielnego zalaczania stanowiska bez sprawdzenia polgczen i
wydaniu zgody przez prowadzacego.

Zmian parametrow lub konfiguracji stanowiska przy uzyciu dost¢pnych
przelacznikbw 1 potencjometréow mozna  dokonywa¢ po  uprzednim
przeanalizowaniu skutkow takich dziatan.

Zmian w konfiguracji obwodéw elektrycznych polegajacych na zmianie potgczen
przewodéw lub wymianie przyrzadow, nalezy dokonywaé po uprzednim
wylaczeniu zasilania stanowiska.

Zabrania si¢ wykonywania przetgczen (przewoddéw, urzadzen) w ukladzie
znajdujacym si¢ pod napieciem.

Przy obsludze stanowisk, ktore zawieraja elementy zasilane napigciem
elektrycznym wyzszym niz napigcie bezpieczne, nalezy zachowaé szczegdlng
ostrozno$¢ w celu unikni¢cia porazenia pradem elektrycznym.

Stosowanie ustawien i procedur innych niz opisane w instrukcji lub zalecone przez
prowadzacego moze spowodowac nieprzewidziane dziatanie, a nawet uszkodzenie
stanowiska.

Przekroczenie dopuszczalnych parametréw (napigé, pradow) moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia elementow stanowiska, pozaru lub porazenia pradem.

W przypadku nieprawidtowego dziatania urzadzen lub wystapienia objawow
uszkodzen (np. iskrzenie, zapach spalenizny) nalezy natychmiast wytaczy¢
stanowisko i powiadomi¢ prowadzacego.



1. Cel ¢éwiczenia
Celem c¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z konstrukcja szafy sterowniczej PLC.
Dodatkowym celem ¢wiczenia jest zdobycie umiejgtnosci czytania schematow elektrycznych.

2. Podstawy rysunku elektrycznego

L.p. Nazwa Symbol na schemacie Element rzeczywsty
1. Zacisk, ztaczka typu
e $L1
2. Listwa zaciskowa
Lyt 1 Z 4
gSa WEME M W MmEED
3. Cewka przekaznika | a1
elektromagnetycznego
|
4. Styk NC, normalnie
zamkniety, styk 11
rozwierny
12
5. Styk NO, normalnie
otwarty, styk zwierny | 13
14
6. Przycisk monostabilny
F ) —\
14




7. Przelacznik bistabilny
NO | 13
- —v-\
14
8. Przycisk monostabilny
NO wciskany |13
-
14
9. Przycisk bistabilny
NO wciskany | 13
= w-\
14
10. | Przycisk
bezpieczenstwa
ryglowany, ze Ln 11
zwolnieniem przez (I_I}_l - @
przekrecenie, ze
stykiem NC 12
11. | Krancowka z rolka,
o
14
12. | Styk czujnika
zblizeniowego, np. | 13
indukcyjnego
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3. Szafa sterownicza
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Szafa sterownicza sklada si¢ z panelu sterujacego, w ktorym znajduja przyciski,
czujniki indukcyjne, lampki sygnalizacyjne oraz silniki. Uktad pracuje w dwoch trybach,
,manualnym”, gdzie silniki sg zalaczone poprzez dwa przycisku polaczone z cewka
przekaznika w klasycznym uktadzie z podtrzymaniem oraz ,,automatycznym” gdzie przyciski
sa podlaczone do sterownika PLC firmy Festo. Wiaczanie tryboéw nastepuje poprzez
przetacznik typu Rocker, gdzie pozycja pierwsza oznacza tryb manualny, a pozycja druga tryb
automatyczny.

Podczas wykonywania zadan dozwolone jest jedynie modyfikowanie podtgczen na
listwach zaciskowych oznaczonych na zdjeciu za pomoca pomaranczowych prostokatow.
Zabroniona jest wszelka modyfikacja podlaczen elementéw oznaczonych za pomoca
czerwonych prostokatow, czyli bezposrednio na sterowniku PLC, przekaznikach,
zasilaczu i bezpiecznikach.

Uktad posiada dwa tryby pracy, ,manualny” wilaczany poprzez ustawienie
przetacznika trybu pracy na I oraz tryb ,,automatyczny”, ktory jest aktywny gdy przetacznik
jest na II. Pierwszy tryb to jest zwykty uktad z przekaznikiem z podtrzymaniem, ktory jest
zalaczany 1 wylgczany dwoma przyciskami oznaczonymi na panelu. Tryb automatyczny
polega na sterowaniu silnikiem z wykorzystaniem sterownika PLC firmy Festo. W tym trybie
wykorzystywane sg trzy przyciski, trzy lampki oraz dwa czujniki indukcyjne. Silniki sg
zalaczane zielonym przyciskiem, rownocze$nie zalacza si¢ zielona lampka, jesli chcemy je
tylko na chwilg zatrzymac¢ to wykorzystujemy do tego z6lty przycisk. Catkowite wytaczenie
silnikow jest dokonywane poprzez czerwony przycisk oraz czujniki indukcyjne. Wylacznik
bezpieczenstwa wytacza caty uktad.

4. Zadania do wykonania przez studentow:

4.1. Zadanie 1: Zapoznac si¢ z dzialaniem oraz budowg szafy sterownicze;.
4.2. Zadanie 2: Zapozna¢ si¢ ze schematem oraz zidentyfikowa¢ na stanowisku elementy
ze schematu.
4.3. Zadanie 3: Odlaczy¢ wtyczke zasilania 230V z gniazdka kontaktowego! Podpiaé
wszystkie przewody oznaczone na schemacie od 1 do 14. Wszystkie potrzebne kable
znajduja si¢ w pudetku. Nie odkrgcamy zadnych innych przewoddéw i nie zdejmujemy
oston ,korytek™!!!
4.4. Zadanie 4: Uruchomi¢ szafe i sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania programu PLC.
4.5. Zadanie 5: Odlaczy¢ zasilanie i dokonac¢ nast¢pujacych zmian w szafie:

- Zamieni¢ tryb automatyczny z trybem manualnym (S2)

- Zamieni¢ zielong zarowke H3 z czerwong H1

- Zamieni¢ zielony przycisk S6 z czerwonym S8

- Odlaczy¢ czujniki indukcyjne B1 1 B2
4.6. Zadanie 6: Przywrocic¢ stan stanowiska z poczatku ¢wiczenia! Wszystko odlozy¢ na
swoje miejsce.



