Zagadnienia do zaliczenia EIUAM, AiINM

- budowa i dziatanie silnika asynchronicznego, obliczanie: poslizgu i predkosci obrotowe;j

- zasada dziatania pradnicy tachometrycznej, obliczanie predkosci obrotowej na podstawie napigcia i
parametréw pradnicy, dzielnik napigcia

- potaczenia przekaznikoéw do zalgczania zarowek lub silnikéw (warto pami¢tac o zasilaniu)

- realizacja f-kcji logicznych na przekaznikach (analogicznie jak bramki AND, OR, np. dla trzech
zmiennych x,y,z)

- przekazniki czasowe (tryby dzialania, schematy potaczenia)

Programowanie:

- podstawowe elementy wyjsciowe/wejsciowe normalnie otwarte, normalnie zwarte, negowane itp
(instrukcja Sterowniki B&R — jezyk LD)

- bloki SET, RESET, Timer (prosty program do napisania)

- instrukcje wejsciowe/wyjsciowe SET, RESET, Timer (zadanie tworcze)

- wejscia enkoderowe (instrukcje warunkowe IF)

- program tworczy (rozwigzanie problemu w jezyku drabinkowym)

Zadania z programami mozna pisa¢ w jezyku drabinkowym lub ST (indywidualnie do wyboru).



